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SDシリーズ　0.75kW

■シンク接続例（外部電源を使用する場合）
外部電源を使用する場合は、ドライバの内蔵スイッチ（SW1）を右
図のようにしてください。

注1. 昇降運転や減速時などの回生運転時に主電源（+）と制御電源（⊕）を接続した状態で、バッテリーから切り離さないでください。
注2. 安全のため、初期状態は極性を反転しております。
注3. 配線時の注意事項P.878をご参照して配線してください。
注4. ブレーキを使うときの配線例です。
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IN-COM　入力コモン

Ⅰ1　マルチファンクション入力1

U相

V相

W相

モータ駆動出力

モータ駆動出力

モータ駆動出力

Ⅰ2　マルチファンクション入力2

Ⅰ3　マルチファンクション入力3

Ⅰ4　マルチファンクション入力4

Ⅰ5　マルチファンクション入力5

Ⅰ6　マルチファンクション入力6

Ⅰ7　マルチファンクション入力7（注2）

Ⅰ8　マルチファンクション入力8

（正転駆動指令）

マルチファンクション出力1（注2）
（異常検出）

（逆転駆動指令）

（速度指令選択1）

（速度指令選択2）

（加・減速時間選択）

（トルク制限値選択）

（アラームリセット／非常停止）

（パルス周波数速度指令）
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外部アナログ　5V電源

外部アナログ入力

アナログ出力

TGND 制御用グランド（注3）

（注4）

マルチファンクション出力2
（運転中）

マルチファンクション出力3
（回転パルス）

マルチファンクション出力4
（定格トルクオーバー）
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制御電源（　）

（注1）

相互配線図
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■ソース接続例（外部電源を使用する場合）
外部電源を使用する場合は、ドライバの内蔵スイッチ（SW1）を右
図のようにしてください。

注1. 昇降運転や減速時などの回生運転時に主電源（+）と制御電源（⊕）を接続した状態で、バッテリーから切り離さないでください。
注2. 安全のため、初期状態は極性を反転しております。
注3. 配線時の注意事項P.878をご参照して配線してください。
注4. ブレーキを使うときの配線例です。

外部電源使用

内蔵電源使用
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12V～24V

IN-COM　入力コモン

Ⅰ1　マルチファンクション入力1

U相

V相

W相

モータ駆動出力

モータ駆動出力

モータ駆動出力

Ⅰ2　マルチファンクション入力2

Ⅰ3　マルチファンクション入力3

Ⅰ4　マルチファンクション入力4

Ⅰ5　マルチファンクション入力5

Ⅰ6　マルチファンクション入力6

Ⅰ7　マルチファンクション入力7（注2）

Ⅰ8　マルチファンクション入力8

（正転駆動指令）

マルチファンクション出力1（注2）
（異常検出）

（逆転駆動指令）

（速度指令選択1）

（速度指令選択2）

（加・減速時間選択）

（トルク制限値選択）

（アラームリセット／非常停止）

（パルス周波数速度指令）
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外部アナログ　5V電源

外部アナログ入力

アナログ出力

TGND 制御用グランド（注3）

マルチファンクション出力2
（運転中）

マルチファンクション出力3
（回転パルス）

マルチファンクション出力4
（定格トルクオーバー）

（注4）
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制御電源（　）

（注1）

SDシリーズ　0.75kW
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■シンク接続例（内蔵電源を使用する場合）
内蔵電源を使用する場合は、ドライバの内蔵スイッチ（SW1）を右
図のようにしてください。

注1. 昇降運転や減速時などの回生運転時に主電源（+）と制御電源（⊕）を接続した状態で、バッテリーから切り離さないでください。
注2. 安全のため、初期状態は極性を反転しております。
注3. 配線時の注意事項P.878をご参照して配線してください。
注4. ブレーキを使うときの配線例です。
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Ⅰ1　マルチファンクション入力1

U相
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モータ駆動出力

モータ駆動出力

モータ駆動出力

Ⅰ2　マルチファンクション入力2

Ⅰ3　マルチファンクション入力3

Ⅰ4　マルチファンクション入力4

Ⅰ5　マルチファンクション入力5

Ⅰ6　マルチファンクション入力6

Ⅰ7　マルチファンクション入力7（注2）

Ⅰ8　マルチファンクション入力8

（正転駆動指令）

マルチファンクション出力1（注2）
（異常検出）

（逆転駆動指令）

（速度指令選択1）

（速度指令選択2）

（加・減速時間選択）

（トルク制限値選択）

（アラームリセット／非常停止）

（パルス周波数速度指令）
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TGND 制御用グランド（注3）

マルチファンクション出力2
（運転中）
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（回転パルス）

マルチファンクション出力4
（定格トルクオーバー）
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SDシリーズ　0.75kW

相互配線図


