
属性　S:モータ停⽌時or電源再投⼊時に変更適応　　D:常時変更適応
※10〜1000Hzのときは1Hz単位で設定可能です。1000〜100000Hzのとき10Hzで設定してください。

(r/min)/V
or

%/V
外部アナログ指令の傾きを設定します。アナログ⼊⼒ゲインPn051 -9.99

~9.99 0.8

Pn062 アナログ出⼒オフセット アナログ出⼒のオフセットを設定します。 V 0.00~5.00 0.00 D

V/(r/min)
or

V/%

-99.99
~99.99 1.00 Dアナログ出⼒の傾きを設定します。アナログ出⼒ゲインPn061

Pn060 アナログ出⼒選択

アナログ出⼒で出⼒する機能を設定します。
1 : 速度(モータの実速度を出⼒)
2 : 負荷率(モータの負荷率を出⼒)
3 : 指令速度(ドライバの指令速度を出⼒)

― 1~3 1 D

S

r/min
or
%

外部アナログ指令のオフセットを設定します。アナログ⼊⼒オフセットPn052 0~9999 0 S

Pn050 外部アナログ
⼊⼒レベル

外部アナログ⼊⼒の電圧レベルを設定します。
1 : 0~10V
2 : 0~5V

― 1~2 2 S

Pn042 パルス周波数速度
指令⽤ 基準速度

パルス周波数速度指令の基準速度を設定しま
す。 r/min 1~5000 3000 S

Pn043 PWM速度指令
周波数 ⼊⼒するPWM信号の周波数を設定します。 Hz 10〜

100000※ 1000 S

Pn041 パルス周波数速度
指令⽤ 周波数設定

パルス周波数速度指令の基準速度(Pn042)
時の周波数を設定します。 ×10Hz 1~9999 3000 S

Pn040 内蔵トリマ1･PWM速
度指令基準速度

内蔵トリマ及びPWM速度指令(Duty100%)
の基準速度を設定します。 r/min 100~5000 4000 S

150 D
Pn033 トルク制限値3 トルク制限値3を設定します。 % 0~200 150 D
Pn034 トルク制限値4 トルク制限値4を設定します。 % 0~200

150 D
Pn031 トルク制限値1 トルク制限値1を設定します。 % 0~200 150 D
Pn032 トルク制限値2 トルク制限値2を設定します。 % 0~200

2 S

Pn025 加減速時間
基準速度

加減速時間の基準速度を設定します。
加速時間︓0[r/min]から本定数までの時間
減速時間︓本定数から0[r/min]までの時間

r/min 1000
~5000 3000 S

Pn030 トルク制限値指令元
選択

トルク制限値の指令⽅法を選択します。
1 : 外部アナログ指令
2 : 内蔵トリマ3
3 : トルク制限値1

― 1~3

初期値 属性

s 0.00~5.00 0.1 D

Pn023 加速時間2 0[r/min]から加減速時間基準速度(Pn025)
までの加速時間2を設定します。 s 0.00~5.00 0.1 D

Pn024 減速時間2 加減速時間基準速度(Pn025)から0[r/min]
までの減速時間2を設定します。

設定範囲番号 名称 内容 単位
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