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基本パラメータ

■運転周波数パラメータ
タイトル 機　能

パネル運転周波数 ＬＬ～ＵＬ（Ｈｚ） 0.0

使用範囲　〔調整可能範囲〕 標準出荷

■その他基本パラメータ

ヒストリ機能

ガイダンス機能

おまかせ加減速　

コマンドモード選択

周波数設定モード選択

接続メータ選択

接続メータ調整ゲイン

正転・逆転選択（パネル運転時）

設定変更を行なったパラメータの新しい順から
５個を一つのグループとして表示
（編集も可能）

０：－
１：－
２：多段速運転ガイダンス
３：アナログ信号運転ガイダンス

０：なし（手動設定）
１：自動設定
２：自動設定（加速時のみ）

０：端子台
１：パネル（延長パネル含む）
２：ＲＳ４８５通信

０：端子台VI
１：設定ダイヤル１（中央部を押して記憶）
２：設定ダイヤル２（電源オフでも記憶）
３：ＲＳ４８５通信
４：―
５：外部接点アップダウン

０：正転
１：逆転
２：正転（延長パネル正逆切換え可能）
３：逆転（延長パネル正逆切換え可能）

０：出力周波数
１：出力電流
２：周波数設定値
３：入力電圧（直流部検出）
４：出力電圧（指令値）
５：入力電圧
６：出力電圧
７～１０：―
１１：制動抵抗器積算負荷率
１２：実出力周波数
１３：V I 入力値
１４：―
１５：固定出力１（出力電流１００％相当）
１６：固定出力２（出力電流５０％相当）
１７：固定出力３（出力電流以外）
１８：RS485 通信データ
１９：調整用（FMの値を表示）
２０～２２：－

̶

0

0

0

0

512

1

2

タイトル 機　能 使用範囲　〔調整可能範囲〕 標準出荷

１～1280

注1. 使用範囲と[調整可能範囲]について
・ 使用範囲 ： IPMギアモータの運転可能な範囲（数値 及び 機能番号）のことです。
・ 調整可能範囲（[ ]内の数値）：インバータとしてはこの範囲内で数値設定が可能となっていますが、必ずIPMギアモータの使用範囲の数値内でご使用ください。

速度制御タイプパラメータ一覧
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機　能タイトル
加速時間１
減速時間１     

１．５
５．０

使用範囲　〔調整可能範囲〕 標準出荷

０．０～３０００（ｓ）
０．０～３０００（ｓ）

多段速運転周波数
１～７

標準出荷設定

最高周波数 

上限周波数
下限周波数

登録パラメータの表示選択

拡張パラメータ　100から900番台

LL～UL (Hz)

0.1kW～0.4kW
0.75kW～2.2kW

30～83.4Hz〔30～400Hz〕
30～125Hz〔30～400Hz〕

0．５～FH (Hz)
０．０～UL (Hz)

̶

０：電源立上げ時、標準設定モード
１：電源立上げ時、簡単設定モード
２：簡単設定モードのみ

０：－
１～３：－
４：トリップ履歴のクリア
５：累積運転時間のクリア
７：客先設定パラメータの記憶
８：初期化または客先パラメータの呼出し
９：累積ファン運転時間のクリア
１０～１３：－

0.0

0

0

̶

容量別
０．０

容量別

注1. 使用範囲と[調整可能範囲]について
・ 使用範囲 ： IPMギアモータの運転可能な範囲（数値 及び 機能番号）のことです。
・ 調整可能範囲（[ ]内の数値）： インバータとしてはこの範囲内で数値設定が可能となっていますが、必ずIPMギアモータの使用範囲の数値内でご使用ください。



777

IP
M
ギ
ア
モ
ー
タ

技
術
資
料

制
御
部
仕
様

モ
ー
タ
部・
ブ
レ
ー
キ
部

仕
様

F3
タ
イ
プ

同
心
中
空
軸・
同
心
中
実
軸

Fタ
イ
プ

中
空
軸・
中
実
軸

H
2
タ
イ
プ

直
交
軸

G
3
タ
イ
プ

平
行
軸

拡張パラメータ

■入出力パラメータ
タイトル 機　能

低速度信号出力周波数 
速度到達指定周波数
速度到達検出幅
正転／逆転指令同時入力時の有効選択
常時動作機能選択１
常時動作機能選択２
常時動作機能選択３

入力端子選択１Ａ（Ｆ） 
入力端子選択２Ａ（Ｒ） 
入力端子選択３Ａ（Ｓ１）
入力端子選択４Ａ（Ｓ２）
入力端子選択５（ＶＩ）

アナログ/接点入力選択（VI端子）

シンク／ソース切り替え

出力端子選択１Ａ（ＯＵＴ）
出力端子選択２Ａ（FM）
出力端子選択３（ＦＬ）
出力端子選択１Ｂ（ＯＵＴ）
出力端子選択２Ｂ（FM）

出力端子ロジック選択（OUT、FM）

ロジック出力／パルス列出力選択
（ＯＵＴ）

パルス列出力機能選択
（ＯＵＴ）

パルス列出力最大パルス数

アナログ出力信号選択

アナログ出力の傾き選択

０．０～ＦＨ（Ｈｚ）
０．０～ＦＨ（Ｈｚ）
０．０～ＦＨ（Ｈｚ）
０ ： 逆転、１：減速停止
０～１５３
０～１５３
０～１５３

０～２０１
０～２０１
０～２０１
０～２０１ 
８～５５

０～２55
０～２55
０～２55
０～２55
０～２55

０ ： 電圧信号入力(０～１０Ｖ)
１ ： 電流信号入力(４～２０ｍＡ)
２ ： 接点入力
３ ： 電圧信号入力(０～５Ｖ)

０ ： シンク(内部電源)
１００ ： ソース
２００ ： シンク(外部電源)
１～９９、１０１～１９９、２０１～２５５：無効

０ ： ロジック出力
１ ： パルス列出力

ＦＭＳＬと同じ

０．５０～１．６０（ｋｐｐｓ）

０：マイナス傾き、１：プラス傾き

０ ： メータオプション(０～１mA)
１ ： 電流(０～２０ｍＡ)出力
２ ： 電圧(０～１０Ｖ)出力

０．０
０．０
２．５
１
０
７０
６

2
4
10
12
14

68
6
10
255
255

0

0

0

0

0

0

1

0.80

使用範囲　〔調整可能範囲〕 標準出荷

Ｆ１３０ ａｎｄ Ｆ１３7
Ｆ１３０   ｏｒ Ｆ１３7
Ｆ１３０ ａｎｄ Ｆ１３7
Ｆ１３０  ｏｒ Ｆ１３7

Ｆ１３1 ａｎｄ Ｆ１３8
Ｆ１３1 ａｎｄ Ｆ１３8
Ｆ１３1   ｏｒ Ｆ１３8
Ｆ１３1   ｏｒ Ｆ１３8

０
1
2
3

OUT FM

注1. 上表に掲載されていないパラメータもあります。詳細はインバータ取扱説明書をご参照ください。

速度制御タイプ
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■周波数パラメータ
機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕 標準出荷

始動周波数設定
運転開始周波数
運転開始周波数ヒステリシス

外部接点入力－アップ応答時間 
外部接点入力－アップ周波数ステップ幅
外部接点入力－ダウン応答時間
外部接点入力－ダウン周波数ステップ幅
アップダウン周波数初期値

下限周波数連続運転時
自動停止時間

多段速運転周波数８～１５

アップダウン周波数初期値書換え

ジャンプ周波数
ジャンプ幅

０．１～１０．０（Ｈｚ）
０．０～ＦＨ（Ｈｚ）
０．０～ＦＨ（Ｈｚ）

０．０～１０．０（s）
０．０～ＦＨ（Ｈｚ）
０．０～１０．０（s）
０．０～ＦＨ（Ｈｚ）
ＬＬ～ＵＬ（Ｈｚ）

０．０ ： 不動作
０．１～６００．０（s）

ＬＬ～ＵＬ（Ｈｚ）

０ ： 書換えしない
１ ： 電源OFF時にF268書換え

０．０～ＦＨ（Ｈｚ）
０．０～３０．０（Ｈｚ）

0.1
0.0
0.0

0.1
0.1
0.1
0.1
0.0
1

0.0

0.0

0.0

0.0

～
注1. 上表に掲載されていないパラメータもあります。 詳細はインバータ取扱説明書をご参照ください。

■簡易サーボロック機能

0

100

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

サーボロック機能 禁止/許可
（運転中切替え可能）

サーボロックゲイン
（位置ループゲイン）

0 ： 禁止
1 ： 許可 

0 ～ 250

■PWMキャリア周波数制御

12

0

1

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

PWMキャリア周波数

まろやか制御

キャリア周波数制御モード選択

２～１６（kHz）

０ ： なし
１ ： あり

０ ： キャリア周波数自動低減なし
１ ： キャリア周波数自動低減あり

■トリップレス強化機能

0

0

0

2

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

瞬停ノンストップ制御
（停電時減速停止選択）

逆転運転禁止選択

過電圧制限動作
（減速停止モード選択）

リトライ選択（回数）

０ ： なし
１ ： あり
２ ： あり（減速停止）

０ ： なし
1～10（回）

０ ： あり 
１ ： なし
２ ： あり（短時間減速制御）
３ ： あり（ダイナミック短時間減速制御）

０ ： 正転・逆転許可
１ ： 逆転禁止
２ ： 正転禁止
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■発電制動動作機能
機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕 標準出荷

発電制動動作選択

制動抵抗値
制動抵抗連続許容容量

０ ： 発電制動なし
１ ： 発電制動あり。過負荷保護あり
２ ： 発電制動あり
３ ： 発電制動あり。過負荷保護あり
    （ST端子入時のみ）
４ ： 発電制動あり。（ST端子入時のみ）

１．０～１０００（Ω）
０．０１～１０．００（ｋＷ）

容量別
容量別

0

■ブレーキシーケンス機能

0

0
0.5
3
0.3

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

ブレーキ機能モード選択  

クリープ時間
ブレーキ釈放時間
クリープ周波数
ブレーキ制動遅れ時間

０ ： ブレーキシーケンス無効
1、 2 ：  －
３ ： ブレーキシーケンス有効

０．００～１０．００（ｓ）
０．００～１０．００（ｓ）
Ｆ２４０～２０（Ｈｚ）
０．００～１０．００（ｓ）

■ＰＩＤ制御

0
0.30
0.20
0.00

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

ＰＩＤ制御開始待ち時間
比例ゲイン 
積分ゲイン 
微分ゲイン

０～２４００（s）
０．０１～１００．０
０．０１～１００．０
０．００～２．５５

0

0

ＰＩＤ正逆特性選択

ＰＩＤ正逆特性選択

０ ： 正特性
１ ： 逆特性

０ ： なし
１ ： あり

■当て止め／当て押し機能

容量別

0

100
0.3
10

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

当て止め機能　有効／無効

当て止め周波数設定

当て止め制限トルク
当て止め検出時間
当て押し制限トルク

０ ： 無効
１ ： －
２ ： 有効

０．０～１２０（％）
０．０～２５．０（ｓ）
０．０～１００（％）

0.1kW～0.4kW ： 0.1～5.0Hz [0.1～30.0Hz]
0.75kW～2.2kW ： 0.1～7.5Hz [0.1～30.0Hz]

注1. 使用範囲と[調整可能範囲]について
・ 使用範囲 ： IPMギアモータの運転可能な範囲（数値 及び 機能番号）のことです。
・ 調整可能範囲（[ ]内の数値）： インバータとしてはこの範囲内で数値設定が可能となっていますが、必ずIPMギアモータの使用範囲の数値内でご使用ください。

速度制御タイプ
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■加減速時間パラメータ

10.0
10.0

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

加速時間２
減速時間２

加減速１・２切換え周波数

加減速２のパターン

加減速１のパターン

０．０～３０００（ｓ）
０．０～３０００（ｓ）

0.0

0

0

０．０（不動作）
０．１～容量別（Ｈｚ）

０ ： 直線
１ ： Ｓ字１
２ ： Ｓ字２

０ ： 直線
１ ： Ｓ字１
２ ： Ｓ字２

■保護パラメータ

非常停止選択

ストール防止動作レベル1

出力欠相検出動作選択

始動時短絡検出選択 

入力欠相検出動作選択

低電流トリップ/アラーム選択

過トルクトリップ/アラーム選択

過トルク検出レベル

冷却ファンON/OFF制御

累積運転アラーム時間
起動回数アラーム

過トルク検出時間

150
150
150
150

0

150

0

1

0

0

0

0

200

0.5

610.0
100.0

0
0

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

力行トルクリミット１レベル
回生トルクリミット１レベル
力行トルクリミット２レベル
回生トルクリミット２レベル

低電流検出電流
低電流検出時間

０～1５０（％） [0～250(%)]
０～1５０（％） [0～250(%)]
０～1５０（％） [0～250(%)]
０～1５０（％） [0～250(%)]

０～１５０（％（A））
０～２５５（ｓ）

０ ： フリーラン停止
１ ： 減速停止

１０～１９９（％（A））
２００（不動作）

０ ： なし
１ ： 始動時(電源投入後１回のみ)
２ ： 始動時(毎回)

０ ： 毎回 (標準パルス) 
１ ： 電源投入後1回のみ(標準パルス)
２ ： 毎回(短時間パルス)
３ ： 電源投入後1回のみ(短時間パルス)

０ ： 不動作
１～２００（％）

０．０～９９９．９ (×１００時間)
０．０～９９９．９ (×１万回)

０．０～１０．０（ｓ）

０ ： ON/OFF制御あり
１ ： 常時ON

０ ： アラームのみ
１ ： トリップあり

０ ： なし
１ ： あり

０ ： アラームのみ
１ ： トリップあり

注1. 使用範囲と[調整可能範囲]について
・ 使用範囲 ： IPMギアモータの運転可能な範囲（数値 及び 機能番号）のことです。
・ 調整可能範囲（[ ]内の数値）： インバータとしてはこの範囲内で数値設定が可能となっていますが、必ずIPMギアモータの使用範囲の数値内でご使用ください。

注2. 上表に掲載されていないパラメータもあります。 詳細はインバータ取扱説明書をご参照ください。
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■パラメータ設定禁止機能

０ ： 許可
１ ： 禁止

０ ： 許可
１ ： 禁止

０ ： 許可
１ ： 禁止

０ ： 許可
１ ： 禁止

０ ： 許可
１ ： 禁止

０ ： 許可
１ ： パネル禁止
２ ： パネル+RS485通信禁止

０ ： 設定無し
１～９９９８，９９９９ ： 設定あり

０ ： 設定無し
１～９９９８，９９９９ ： 設定あり

1

0

0

0

0

0

0

0

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

運転中ＣＭＯＤ(コマンドモード選択)/
ＦＭＯＤ(周波数設定モード選択)変更禁止選択

パラメータ書込み禁止選択

パスワード設定（Ｆ７００）

パスワード解除

パネルリセット操作禁止選択

パネル非常停止操作禁止選択

パネル運転禁止選択（ＲＵＮキー）

パネル周波数設定禁止選択（ＦＣ）

■パネルパラメータ
機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕 標準出荷

電流電圧単位選択

フリー単位表示倍率1 

変化ステップ幅設定
（設定ダイヤルの１ステップ回転）

０ ： ％
１ ： Ａ／Ｖ
０．００ ： フリー単位なし
０．０１－２００
０．００ ： 無効
０．０１～ＦＨ

０－９９９（通信番号で設定）

０ ： 運転周波数
１ ： 出力電流
２ ： 周波数設定値
３～１７ ： －
１８ ： 通信による任意表示
１９～３３ ： －
３４ ： 起動回数(万回)
５２ ： 周波数設定値/運転周波数
など

０ ： 運転周波数
１ ： 出力電流
２ ： 周波数設定値
３ ： 入力電圧（直流部検出）
４ ： 出力電圧（指令値）
５ ： 入力電力(kW)
６ ： 出力電力(kW)
７ ： トルク
８ ： トルク電流
９、１０ ：  －
１１ ： 制動抵抗器積算負荷率
１２ ： 実出力周波数
１３～２２ ：  －
２３ ： PIDフィードバック値
２４～２６ ：  －
２７ ： インバータ負荷率
２８～３３ ：  －
３４ ：  起動回数(万回)
３５～４９ ：  －
５０ ： フリー単位表示倍率２モニタ表示
５１ ： フリー単位表示倍率２小数点位置
５２ ： 周波数設定値/運転周波数

0

0.00

0.00

0

0

2

7

1

3

50

51

パネル初期表示選択

延長パネル初期表示選択

状態モニタ１

状態モニタ2

状態モニタ3

状態モニタ4

状態モニタ5

状態モニタ6

簡単設定モードパラメータ～
注1. 上表に掲載されていないパラメータもあります。 詳細はインバータ取扱説明書をご参照ください。

速度制御タイプ



782

IP
M
ギ
ア
モ
ー
タ

G
3
タ
イ
プ

平
行
軸

H
2
タ
イ
プ

直
交
軸

Fタ
イ
プ

中
空
軸・中

実
軸

F3タ
イ
プ

同
心
中
空
軸・同

心
中
実
軸

モ
ー
タ
部・ブ

レ
ー
キ
部

仕
様

制
御
部
仕
様

技
術
資
料

■通信パラメータ 

通信速度

パリティ

インバータ番号

通信エラートリップ時間

通信エラー時動作

通信エラー検出条件

通信プロトコル選択

ブロック書込みデータ１

ブロック書込みデータ2

ブロック読出しデータ１

ブロック読出しデータ2

ブロック読出しデータ3

ブロック読出しデータ4

ブロック読出しデータ5

4

1

1

0

0

0.0

0

0

0

0

0

0

0

0

機　能タイトル 使用範囲　〔調整可能範囲〕　 標準出荷

３ ： ９６００ｂｐｓ
４ ： １９２００ｂｐｓ
５ ： ３８４００ｂｐｓ

０ ： ＮＯＮ(パリティなし) 
１ ： ＥＶＥＮ(偶数パリティ)
２ ： ＯＤＤ(奇数パリティ) 

０．０ ： 不動作
０．１～１００ 

０ ： アラームのみ
１ ：  トリップあり(フリーラン)
２ ：  トリップあり(減速停止)

０ ： 常時
１ ： CMODまたはFMODが通信を選択時
２ ： １および運転中

０ ： 東芝インバータプロトコル
１ ： Modbus RTUプロトコル

０ ： 選択なし
１ ： コマンド情報
２ ： －
３ ： 周波数設定値
４ ： 端子台出力データ
５ ： 通信用アナログ出力

０ ： 選択なし
１ ： ステータス情報
２ ： 出力周波数
３ ： 出力電流
４ ： 出力電圧
５ ： アラーム情報
６ ： PIDフィードバック値
７ ： 入力端子台モニタ
８ ： 出力端子台モニタ
９ ： ＶＩ端子台モニタ

０～２４７


