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タイトル 
通信 
番号 

機能 単位
最小単位
ﾊﾟﾈﾙ/通信

調整範囲 
標準
出荷

お客様 
設定値 

参照 
項目 

 0130 出力端子選択１A 

（ＯＵＴ） 

－ － ６８

(Break)

 

 0131 出力端子選択 2A 

（FM） 

－ － ６ 

（RCH）

 

 0132 出力端子選択 3 

（FL） 

－ － 10 

（ＦＬ）

 

 0137 出力端子選択１Ｂ 

（ＯＵＴ） 

－ － 255（常時

ＯＮ）

 

 0138 出力端子選択 2B 

（FM） 

－ － 

０－２５５ *7 

255（常時

ＯＮ）

 

０： and 

   and  

１： or  

   and  

２： and 

   or   

 0139 出力端子ロジック選択 

（ＯＵＴ、FM） 

－ － 

３： or  

   or   

0  

6.3.4 

7.2.2 

 0144 工場設定用定数 － － － 0  － 

 0151 入力端子選択 1Ｂ（Ｆ） － － 0  

 0152 入力端子選択２Ｂ（Ｒ） － － 0  

 0153 入力端子選択３Ｂ（Ｓ１） － － 0  

 0154 入力端子選択４Ｂ（Ｓ２） － － 0  

 0155 入力端子選択 1Ｃ（Ｆ） － － 0  

 0156 入力端子選択２Ｃ（Ｒ） － － 

０－２０１ *6 

0  

6.3.3 

6.4.1 

7.2.1 

 

 

・基本パラメータ 2 

タイトル 
通信 
番号 

機能 単位
最小単位
ﾊﾟﾈﾙ/通信

調整範囲 
標準
出荷

お客様 
設定値 

参照 
項目 

 0170 工場設定用定数 － － － 60.0  － 

 0171 工場設定用定数 － － － 200  － 

 0172 工場設定用定数 － － ０．１ｋ～１．５ｋW 機種 

２．２ｋW 機種 

6.0 

5.0 

 － 

 0173 工場設定用定数 － － － 100  － 

 0185 工場設定用定数 － － － 150  － 

*：工場設定用定数は、メーカ設定用パラメータです。お客様で変更しないでください。 

*6：入力端子機能の詳細は、11.4 項を参照ください。 

*7：出力端子機能の詳細は、11.5 項を参照ください。 
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タイトル 
通信 

番号 
機能 単位

最小単位

ﾊﾟﾈﾙ/通信
調整範囲 

標準

出荷

お客様 

設定値 

参照 

項目 

 0311 逆転運転禁止選択 － － ０：正転・逆転許可 

１：逆転禁止 

２：正転禁止 

０  6.11.5 

 0312 まろやか制御 － － ０：なし 

１：あり 

０  

 0316 キャリア周波数制御モー

ド選択 

－ － ０：ｷｬﾘｱ周波数自動低減なし

１：ｷｬﾘｱ周波数自動低減あり

１  

6.10 

 0340 クリープ時間 ｓ 0.01/0.01 ０ － １０ 0.00  

 0341 ブレーキ機能モード選択 － 1/１ ０：ブレーキシーケンス無効

１：－ 

２：－ 

３：ブレーキシーケンス有効

０  

6.12 

 0343 工場設定用定数 － － － ０  － 

 0344 工場設定用定数 － － － １００  － 

 0345 ブレーキ釈放時間 ｓ 0.01/0.01 ０ － １０ ０.５0  

 0346 クリープ周波数 Ｈｚ 0.1/0.01 Ｆ２４０ － ２０ ３  

 0347 ブレーキ制動遅れ時間 ｓ 0.01/0.01 ０ － １０ ０.３0  

6.12 

 0348 工場設定用定数 － － － ０  － 

 0359 ＰＩＤ制御開始待ち時間 ｓ １/1 ０－２４００ 0  

 0360 ＰＩＤ制御 － － ０：なし 

１：あり 

０  

 0362 比例ゲイン － 0.01/0.01 ０．０１－１００．０ 0.30  

 0363 積分ゲイン － 0.01/0.01 ０．０１－１００．０ 0.20  

 0366 微分ゲイン － 0.01/0.01 ０．００－２．５５ 0.00  

 0380 ＰＩＤ正逆特性選択 － － ０：正特性 

１：逆特性 

０  

6.13 

 0382 当て止め機能 

有効／無効 

－ 1/１ ０：無効 

１：－ 

２：有効 

０  

<調整範囲> 

０．１－３０．０ *1 
  0383 当て止め周波数設定 Ｈｚ 0.1/0.0１

<標準出荷値> 

０．１ｋ～０．４ｋＷ機種 

０．７５ｋ～２．２ｋＷ機種

 

5.0

7.5

 

 0384 当て止め制限トルク ％ 1/１ ０.０ － １２０ １００  

 0385 当て止め検出時間 ｓ 0.1/0.１ ０.０ － ２５.０ ０.３  

 0386 当て押し制限トルク ％ 1/１ ０.０ － １００ １０  

6.14 

 0391 下限周波数連続自動停止

ヒステリシス 

Ｈｚ 0.1/0.０1 ０．０－ 0.2  6.6.1 

*１：当て止め周波数の設定値は必ず標準出荷設定値以下の範囲内で設定してください。 

*２：工場設定用定数は、メーカ設定用パラメータです。お客様で変更しないでください。 
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・出力端子機能一覧２ 

機能 

番号 
記号 機能 動作 

参照 

項目 

28 OT 過トルク検出 

ＯＮ：トルクが設定値以上になってから、

－超過の状態が、設定値時間継続

ＯＦＦ：トルクが未満

（ON 後は、－以下）

29 OTN 過トルク検出反転 OT の反転出力

6.18.9

30 POHR 制動抵抗器過熱検出プリアラーム 

ＯＮ：設定値による過負荷保護動作演算値の 50%

以上

ＯＦＦ：設定値による過負荷保護動作演算値の

50%未満 

31 POHRN 制動抵抗器過熱検出プリアラーム反転 ROHR の反転出力 

6.11.3 

40 RUN 運転／停止 
ＯＮ：運転周波数出力中または直流制動動作()中 

ＯＦＦ：停止中 

41 RUNN 運転／停止反転 ＲＵＮの反転出力 

 

56 COT 累積運転時間アラーム 
ＯＮ：累積運転時間が以上

ＯＦＦ：累積運転時間が未満 

57 COTN 累積運転時間アラーム反転 ＣＯＴの反転出力 

6.18.11 

60 FR 正転/逆転 

ＯＮ：逆転運転中 

ＯＦＦ：正転運転中 

（停止中は運転指令状態を出力。運転指令がない場合は、

ＯＦＦ） 

61 FRN 正転/逆転反転 ＦＲの反転出力 

 

68 Break ブレーキ開放信号出力 
ON：ブレーキシーケンスに従いブレーキ信号の出力を行

う OFF：解除 

69 BreakN ブレーキ開放信号出力反転 
ON：解除、OFF：ブレーキシーケンスに従いブレーキ信

号の出力を行う 

6.12.1 

78 COME RS485 通信異常 ON：通信異常発生、OFF：通信正常 

79 COMEN RS485 通信異常反転 ＣＯＭＥの反転出力 

6.21 

92 DATA 指定データ出力 
ＯＮ：FA50 の bit0 が ON 

ＯＦＦ：FA50 の bit0 が OFF 

93 DATAN 指定データ出力反転 DATA の反転出力 

 

128 LTA 部品交換アラーム 

ＯＮ：（冷却ファン、制御基板コンデンサ、または主回路

コンデンサのいずれか 1 つでも）部品交換時期を

経過した

ＯＦＦ：部品交換時期に達しない 

129 LTAN 部品交換アラーム反転 ＬＴＡの反転出力 

6.18.14 

146 FLR 故障信号（リトライ待機中も出力）
ＯＮ：インバータトリップ時またはリトライ中

ＯＦＦ：インバータノートリップおよびノーリトライ中

147 FLRN 故障信号（リトライも出力）反転 ＦＬＲの反転出力

6.11.2 

162 NSA 起動回数アラーム 
ＯＮ：起動回数がf648以上 

ＯＦＦ：起動回数がf648未満 

163 NSAN 起動回数アラーム反転 NSA の反転出力

6.18.15 

174 D SOC 当て止め状態出力信号 ON：当て止め状態信号出力、 OFF：解除 

175 D SOCN 当て止め状態出力信号反転 ON：解除、OFF：当て止め状態信号出力 

6.14.1 


