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入力回転速度と出力軸許容トルクの関係について

GTRギアモータの減速部を独立させた減速機です。次のような場合にご利用ください。
・減速機のみご入用の場合
・減速機を特殊モータや電動機以外の原動機で駆動される場合
・入力回転速度がモータ定格回転速度と異なる場合

性能表の出力軸許容トルクは入力回転速度が1500r/minの時の値です。それ以外の回転速度でご使用になる場合は、下図のトルク
補正係数を乗じた値が出力軸許容トルクとなります。

機種H2L-32L-40-075を入力回転速度2500r/minで使用する場合、この機種の出力軸許容トルク、入・出力軸許容O.H.L.、出力軸
許容慣性モーメント Jは以下のようになります。
上図より入力回転速度2500r/min時での許容トルク補正係数は0.8となり、

出力軸許容トルク＝172×0.8＝138N・m
入力軸許容O.H.L.＝392×0.8＝314N
出力軸許容O.H.L.＝3430×0.8＝2744N

となります。

また、
出力軸許容慣性モーメント J は、
0.003×（1800/2500）2×402≒2.5kg・m2

となります。

■減速機・入力回転速度による許容トルク補正係数

■例
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注1. O.H.L.についても上図の許容トルク補正係数を乗じたものが許容値になります。
注2. 許容慣性モーメント Jについては入力回転速度が1800r/min以上でご使用の場合はP.493[表-2]の許容慣性モーメント Jの値に 

（1800/入力r/min）2を乗じた値になります。

減速機(両軸型)


